To Raspberry Pi gival évag xaunAou KO6oToug, UIKPOG UTTOAOYIOTAG.
2uvOéeTal o€ Yo 086vn 1 otV TNAEOGPACN Kal XPNOIMOTIOIE £va KOIVO

TIANKTPOAOGYIO KAl TTOVTIKI.

To €mTTAéOV XAPOKTNPIOTIKO TOU gival OTI CUVOLETAI ECWTEPIKA UECW
Twv 40 akidwv (pins) TTou dlabétel pe pia TTAakéTa (breadboard) kai
MTTOpPEl  va  XpnoigotroinBei  yia TN dnuioupyia  NAEKTPOVIKWV
KUKAWMATWY Kal TOV €AeyX0 TOUG PECW YAWOOAG TTPOYPAUNATIONOU,
OTTwg n Python. KdBe éva amd Ta pins €EUTTNPETE KAl KATTOIEG

AEITOUPYIEG.
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Mpoypapuationoc peAwdiac yéow python Kal avarrapaywyn
péow TTadnTIKoU BouBnTtA (passive buzzer)

Baoikd oToIxEia:

O madnTkéG BopPntigc Oev €Xel €OWTEPIKO TOAQVTWTH, OTTWG O
evepynTIKOG. ETTOPEVWG XpeIaleTal TTAOAMIKO OMUa yIa va TTapayel Evav
oT1aBePOS TOVO.

Kabe akida GPIO (General Purpose Input Output) pTTOpEi va
AeiToupynoel wg input A output , dnAadr] va dEXETAI ) va OTEAVEI peUPa
avTioToIXa Kal €ival Wyn@iakr, €xovrag dUo KaraoTtaoelig on ) off. H
TAdon Acitoupyiag Toug gival 3.3V.

2uvoioape 1o BeTIKG Tou BouPnTA pe TNV akida s P estn

(GPIO 4), w¢ output. H akida 4 £xel Tn duvatoTnTa "
ue TNV evioAr} PWM (Pulse Width Modulation) otov ™ oL T T Tl

TIPOYPAUMATIONG va  Oivel TTAAMIKO NAEKTPIKO = W [ | [ L[ 1 1

ONMA, TO OTTOI0 WUTTOPEIG VA JIAMOPPWOEIG ATTO O v > 1111
(J.)g KAl 100%. 100% > " Output on 100%

2UVOECaNE TO apvnTIKO Tou BouPntr pe pia akida (GND) yia va kAgioel
TO KUKAWA.

MNa evioxuon Tou fixou TTapeUPAAQUE OTO KUKAWMPAO Kal €va transistor
TUtTOU N PE pia akida Tdong 5V.

TENOG yiIa TOV TTpOYPAUMATIONO TNG HEAwDdIag Jingle Bells eicdyape pe
TOoV KWOIKA TNG python €vTOAEG yia TN ouxvOoTnTa TWV VOTWV Kal TN
XPOVIKI TOug dIAPKEIQ, OTTWG @aivovTal 0TV 0064vn Tou UTTOAOYIOTH).



Tpia pikpd Led avaooBvouv pubuikd, HEOCW TTPOYPAUUATICUOU
pe Python
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2UvOEoaNE TO HOKPU TTOdaPAK! atrd Tpia LEDAKIO (KOKKIVO, WTTAE, KITPIVO ) HE
TpeIG akideg GPIO (General Purpose Input Output) Kal Ta TTPOYPAPUATIOCAUE WG

output (va déxovTal peupa) pe Tpo@odoaia Taong 3.3V, amod KaBe pin.

MNa mTpooTacia o€ kKABe éva ouvdéoaue o€ oelpd avtioTdrn 220Q. To kovto
Todapdkl amd Ta LEDAKIa ouvdéovTtal e Eva atrd Ta pin TTou avaypdgouv

(GND) (ground). ‘ETol KAgioape TO KUKAWWA.

2Tn ouvéxela TrpoypaupaTtioape kdBe GPIO pin evaAAdE wg OUTPUT. HIGH
(yia va avaper) 4 OUTPUT.LOW vyia va ofrjvel Kal kaBopicaue Kal XPoVIKA

didpkela [time()] yia auTo.

Mtropoupe va ouvdéooupe LEDAKIa kal oTta utrdloimma pin Kol paAioTa
MTTOPOUNE Kal dUO a€ KABE pin, TTpOgEéXoVTaG Un emepdooupe Ta 16mMA.



	Συνδέσαμε το θετικό του βομβητή με την ακίδα (GPIO 4), ως output. Η ακίδα 4 έχει τη δυνατότητα με την εντολή PWM (Pulse Width Modulation) στον προγραμματισμό να δίνει παλμικό ηλεκτρικό σήμα, το οποίο μπορείς να διαμορφώσεις από 0 ως και 100%.
	Συνδέσαμε το αρνητικό του βομβητή με μια ακίδα (GND) για να κλείσει το κύκλωμα.
	Για ενίσχυση του ήχου παρεμβάλαμε στο κύκλωμα και ένα transistor τύπου Ν με μια ακίδα τάσης 5V.
	Τέλος για τον προγραμματισμό της μελωδίας Jingle Bells εισάγαμε με τον κώδικα της python εντολές για τη συχνότητα των νοτών και τη χρονική τους διάρκεια, όπως φαίνονται στην οθόνη του υπολογιστή.

